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IRM-1j est nowoczesnym, wysokiej jakoSci mmygymrwNdesmg
dze. Jednak przeczytanie niniejszej instrukciji p

ewentual nym pr obubze mermka.pr zy obsg
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1 I nformacje og-1I1ne

Poni Usze mifidzynarodowe symbole zostagy uUyte na

OstrzeUe Dekl aracj a
Zobacz wyj K Nie wyrzuca z dyrektywami Unii Eu-
Y] odpadami komunalnymi ropejskiej (Conf or

W instruk — Europ@®enn

11 Bezpiecze@Estwo

Aby uni knNi uszkodzenia przyrzNdu i zapewnil bezp
przestrzegal uwagi iioséefgrd@eniaspodkaoapi wohsgugi
f Przed rozpoczfiiciem eksploatacji prajimiNdwszNaliaB

zastosowal sifAn do przepis-w bezpiecze@EGtwa i za
1 Zastosowanie przyrzNdu inne nmdUe osimomweo dw wailnijee

dzenie i byl Fr-dgem powalUnego niebezpiecze@Estw
T Stosowanie niniejszej instrukcj.i pnri zee pw ysg Nac zBaH Pk o

wgaSciwych przepis-w przeci wpoUar o wacddnegavrpdzegug a n'y

Przed przystNpieniem do pracy przy stosoppwvaat-i u |

mosferze niebezpiecznej pod wzglndem wybuchowyr

dzenie konsultaciji z osobN odpawieandizipalacy.za be
f Nie stosowal Ugdnego kont akt u serideté&nmperatucona) & meo- mi
sgonintymi czASciami pod napi fAciem
1 N|edopuszczalne jest uUywanie:

Y przyrzNdu, kt-ry ulegd uszkodzeniu i jest cagl

Y przewod-w z uszkodzonN izolacjN,

Y przyrzNdu oorria-zw auksczeksodzonych mechanicznie,

Y przyrgmMdachowywanego zbyt d § u gzawilgacornegp)y Rolprzemiga r u n
sieniuprzyrzzl{bdt,uoczenia zimnego do rciiee pWelgonipaauWp
czasu ogrzaniau r z N d detenmiperatury otoczenia (ok. 30 minut).

T Nal eOy pamiﬁthaprealsayjnf\'booyl sin na wySwietlaczu

zasil ajNce i sygnali zuj e pa tPondag bviikonana gherdikiemaze i a
byt niskiimmnamisil aj Ncym obar ckzamie miNe dolait wyomiy
wania przekainidgtwowN byl podstapwNaswooStwi &odzemn
stalacji fotowoltaicznej lub sieci.

Otwarcie zatyczki gniazda sondy temperaturowejp owod uj e wut r atsiz cdzeekl hmeor Soonia
nika, co przy niekorzystnych war unkac hjegptsakodzeniar y c
oraznar alUenia uUytkownika na niebezpiecze®stwo po
Naprawy mogN byl wyekprerautoayromanysgrgisl c z n

Wy mi ana akumubgat owpk awy@sdanzni e przez autoryzowal

UWAGA!
fczujnik temperatury ni ea usakddzneppyolwi zea izrcshtr

PV. MontaU na uszkobadensk up evwmisient zac hmz ii Sc
lowej czujnika temperatury.

fiNal eOy uUywal wygNcznie akcesori-w prze
nio~nychwrozdz.13. Stosowanie innych akcesori -w
uUyt kowni kaji eugmnkaddanpomi arowego oraz
pomiarowe.

fDogNczona Jgadowarka nie jest przeznaczo

ni e wie (st zabezpieczona przed wnikaniem wilgoci.
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W zwi Nzku z ciNggym rozwijaNdem wpgloldan
niekt-rych funkcji moUe byl nieco inny ni

12 Og-l na charakterystyka

Miemnik IRM-1  j est przyrzNdem pomiarowym sguUNcym do
podczas pomiarotwwiohdtaalcaajyichf Bardzo wysoka kIl as
pozwala na pomiary w r-Unych warunkach pogodowych

Mierzone parametry:

T nasgonecznienie powi er zc hns§,c&faka ydciera dm pawierzclonc h o d

ziemi, mierzona w W/m?2 lub BTU/ft2h,

1  temperatura powietrza,

1  temperatura ogniwa/ogniw w module fotowoltaicznym,

1 nachylenie instalacji fotowoltaicznej do powierzchni ziemi,

1 ki er un ek wjakim jestzarientowana instalacja fotowoltaiczna.

Mi erni k wyposaUony jest w dwa gniazda:

1 gniazdo do p o doddy temperaturawej (bez sondypozost age funkcj e

dziagaj N poprawnie),

1 gniazdomicro-USB ( adowanie urzNdzenia oraz komunik

pomiarowych).

Miernik posiada wbhudowany interfejs radiowy LoRa do komunikacjizpr zyr zNdem nadr z ¢

IRM-1to miemknas goneczni eni a i fotdweltaigzeychaotaz stogzeniag
Dostarczaneanper zseNt e edz b i d n ewad a apierzoeythido wae
runk-w STC. Unor mowane waczytinstdlacja fotpwolmiezad paaj
cuje z optymal nt wyakajenmgSywriaedaigly, PV w i
uszkodzeniu.

13 ZgodnoSi z nor mami
IRM-1s peajwyimagani a zawarte w ni Uej wymienionych norr

Normy dotyczNce bezpiecze@Est wa:
1 PN-EN61010-11i Wy magani a bezpieczeEtmwachopyzygmNzNd -ev

rowych,aut omat yki i urzNdiz@zE $labbr aWpymggayich og- |
Normy dotyczNce kompatybilnoSci el ektromagnetyczn
1 PN-ENG61326-17i WyposalUenie elektrwgczseedowpmimaai uU
riach. Wymagania dotyczNce kompatybilnoSci el
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2 Szybki start

21 WgNczanie i wygNraawai wgBiwveenl kaza

Bi age oznaczenia na przyciskach odyloswNmisé mnidk
mar aE zowe oznapzenioadpm)dvmcesjmlﬂcb Moldece® wystnpuj
ustawi e® przyrzNdu.

Miermnik w g Ncsziaih  kr -t ki m naci@,ﬂw;’r@ahﬁdz}mgiymilsd(tuinnir'l
Swietla GFF)A napi s

Kr -t ki e n aycisks poelczas pracy miemnikawy woguj e wskazani a:
kNta (kompas), zegar a
22 Wyb-r og-lIlnych parametr-w pomiaru

2.2.1 Godzinaidata

@ @ Przyciskiem@przejéf do ekranu z godz
@ @ @ Trzymaj Nc wci:@ﬁayi@.&cisk

Parametr podlegaj Ncy zmianie

Przyciskiem@pr zegNczal mindz

Przyciskami@@z mienil ustaw
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@ Zatwierdzil zmiany iarowejngcjsl&ein@
@ @ / + lubwy j Si z heszataievdzani@&zmian poprzez jednoczesne
@ naci S l@oraz@.

faeSl il IkRavmuni kuj e s inadez indomyimeir knii &m nzaigniaz

ustawienia zegaralRM-1 w cel u uzgodnienia czasu w
fNi e nal eUy zmi e diwaytuaci, gdy fest onwsyricikdvizowany z mierni-
kiem nadrlzefilenlyim.j ednak uUymnlkeswmipk zmizewyi
danych w obu u r z Nndizaec h , a nastnpni e s k- pryeg miersikn
nadrzfAadny.

222 Jednostki nasgonecznienia i temperat

Pomiary nasg’]ongcwwikelmiaé mo Wmw- c h 2ji BTt 3 t K a czh WyW
jednostkN zapisal je w pamifici. Pomi ary temperat
moUna r-wnieU wykonal w dw-ch jednostkach (AC i A

@ @ Przyciskiem@prze]éf do ekranu z nas¢

i temperaturN.

@ @+@ Trzymaj Nc wci:@ﬁagi@.'ycisk

@ SFL ) Parametr podlegaj Ncy zmianie
W4
7T
°C
Trv
°C
Ta
St W e sKezal min
Przyciskiem przegNczal mindzy
me
R Przyciskami@@z mienil ustawi
“og T
Tev aug
O
Ta =T T T

@ Zatwierdzil zmiany i arqwejpreyj:iséiém@ f
@ @/ + lubwyj ST z heszataievdzani@zmian poprzez jednoczesne

@ naci Sl@oraz@.
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223 Zerowanie kNta nachylenia miernika d

Domy8ie pogollewzgl A Revm rzivenmil ejgd siego nachylenia do Kiemi
wynosiOUUUy t k ownizkmineanGd t en kJedtto przydaineve Syteanijii galy potrzebne
jessokreSlenie kWzgl ndewyll einé apogoUonej powierzchni

Char akt edniesierfati @ o myysllnub uUyskgwai kaowany jest ik
czu.

A Do my S| rogniedieNia (00
A K Nadniesieniau st awi ony pr z ¢np. 400

@ @ Przyciskiem@prze]éi do ekranu kNmnamJj

chluzmianykNtodniesieniazdomyélnego nal eOy upewnil si
kNt a domaﬁﬁl.nel\gcwczas:
fr zymaj Nc Wcié@mtawip@jcisk
flustawii miernik pod kdweneurk No dopniesienia.d aflalc wynSy
wySwietli sifn jego wartoSlI,
ﬂzatwieNdzpfz}(@.kiSeymmbol KNt a «ZImDd @K msiei nh
okreSlag nachylenie wzglidem nowego kNta o
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.W cel u pr ze phedenian @ &dm@dWanlye 0y upewnii sin,
i Eha WNwazas:

niej e

fr zymaj Nc wci §

Tk Nt
fnaci
wz gl

n

d
n

achylenia

I Symbol
dem pgaszc

@r’nta)&:ip@ﬁcisk

mi erni ka nie ma znaczeni a,

KNt aZmOenNd smitemmi k bidzi
zyzny 0U.

© ) A40°

e e Sl e s

2.2.4 Kalibracja kompasu

°@®

10

Przymshem@przej S dpnpaekhyhenmiem mie

@ @ tenll'o
@ @ @ Trzymaj Nc wci:@ﬁayi@fycisk

SEE =
SN | /|
SR

IRM-1

dchylenia od kierunku p-gno

Przyciskiem@pr zej S do ekran

pasu.
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@ @/ @ WgNczyl kmzlycislbema@ﬁlub wyj 81 z bestaa
@ twierdzania zmianpopr z e z jednocz@@raz@.i

Przez3minutynal ey wykonywal p’rzy,erdem ruch
ki erunkach. Powinien wystNpil ruch w kaU

@ na

ﬁ-_" =
| . |
| e

By
)

fKalibracjfn kompasu mopameedyewykhawailewi a
wskaza® od rzeczywistego kierunku Swiat
gdzie wystnpuj N materiagy magnetyczne (

tyczne.
9 Podczas kalibracjidoIRM-1 ni e mogN hgel UpddgNazaNdzer
fieSli zachodzziakkoo®Ecizeecnzinao ial i br aninj i nalk e €

snNi pr ci sk

fPo opuszczenia Srodowi ska Amagnetyczneg

pasu.
fwczasieu Uyt k ovamd mkt u smolPée i wpotrzeba powt -
suuNal eUy |j N wykonal w wvdcallnaejodprpzdstir znmeartie
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2.3

© ©®

Parowanie z miernikiemn a d r zyind n

@ W§ N c migrhik.
@4.@ Trzymaj Nc wci HOLDmtayx i gOKNy c i s k

P~ PrzyrzNd jest w trybie parow
|
PH ir

@Przeprowadzii parmavdamiedmwy mi er ni ku

®

12

Skuteczne sparowanie jest sygnalizowane komunikatem. Na-
stAipnie przyrzNd wraca do wy

PRI -

dank

TIRM-1 moUe byl s pasymameadnyi ezr nmekka mi  .nKaad(rdzen dkr
parowanie spowoduj e wusuni Aci e z pami miemnikien aap-s
rzidnym

Raz sparowany zmi er ni ki em ,AiRMdlr zbifiddnzy memidiot aGdy w
jegozasjang er ni k maydsiUMrachriye po g hogdrcize,ni aw
tomatycznie.
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3 Pomiary

3.1 Odczytybi e UNc e

% [ . .
Przyciskiem przegdgNczal mindzy el

S’EE% nieodbywan Piff | i

Gg§ - wny iowdacrztyaSI nasgonecznie
3 5 3°C Tpy i temperatura badanego obiektu
Tev 5 Ta i temperatura powietrza

n £b.1(°

@ 2@ G- - wny iowdacrztyaSi nasgonecz:
gn w ../_.S././_S.Tnachylenie mi erni Kk
m?
Pral

odniesienia. Patrz rozdz. 3.3

rn
u '|'th odchylenia od .Ratrzr
-,o rozdz. 3.4
[«]
@ 305

°®

am Gg - wny Jiogbdzinay t i
DDMMiakt ual na dat & sifrdkci e E

(N
== | ™y

3 1h
El.l.l
n
cic
Ogni wo jest chronione specjalnym szkgem
sgoneczmegmymwez akresi e. W celu zaplhomvamiva

utrzynmymwkajo ochronne w czystoSci.

3.2 Tryb HOLD

Funkcja sguUy do zat r zy ma naca. Wiynmdelk nacisproNirii akpray- tnkao

cisk .Kiedy funkcja jest w{gNwidnej@symbolia wy Swi et |l aczu

Aby powr - cilinedym rnaryma funkcjonowan\ivna'aepmycisk@.enia,

IRM-17 INSTRUKCJ A OBSGUGI 13



3.3 Nachylenie do powierzchni ziemi
WartoS8l nachylenia zmienia sifi zgodnie z poniUszy

90°

2
L

o0

aodt
0°Z

-90°

34 Kierunek Swiata

Kierunek Swiata WskazywanySQAesuD-(ljga;lom-Q(INmIi; paknmes
dnie (na p- §kjedtwskepywanewdmne awej gdy kNar omsytii agotihie Dri-
chemws kaz-wek zegar a.

N-

@30°

S
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4 Rejestrator

Rejestrator pozwalanaz api sani e jednej ' ub wielu r aniamstr a
wych. Maksymalna sumaryczna liczbar ek or d - w _w p a50005iNajmniejgzanejestracja to
lrekord, co oznacza, Ue moUna zarejestrowal do 50

W rejestratorze moUna wigN&Kadidai r ey §ac cemikaliyr e | e
znacznik. Pozwala to na jednoznaczne pr zypor zNdkowani e rekord-w do
Dzinki temu po przeniesieniu danych do komputera
stracji bygy pomieszane.

Pami il rejespnratowal medyvednywlinigly m | ub kW gybievy m
liniowympami Al jest zapegniana do wypkcaymzye§teasniracy at =
muje. W trybie k 0 § o wejastracjatrwador oz §adowani a awugmid zad miza ujlUyjb -
kownika. Wy ni ki zapisywane sN w pnatli, tzn. po wypeg!
nadpisywane najnowszymi. W- w c zzarejestrowane zostanieo st at ni e 5000 r eReord-
jestracja odbywa sin z ustawionym interwagem.

4.1 Ustawianiei nt er wa g wjiint g jydut mpa mi nci

@ 935; ”}'; nr-przyciskiem@ngczyi rej

Lo
w 353° 3@3 2 =

w eh.{ |

@ @+@ Trzymaj Nc wci:@ﬁayi@.ﬂ/cisk

@ Akt nrm Zmi ana interwagu r@@amijé
LiL

!

L ustawienie (1é59 s, nastfipni
1
o

!
n

@@ Zmiana trybu pamifci.
i tryb liniowy

itryb kogowy

-

Przyciskami zmienil ustawieni
Zatwierdzil zmiany iarope mzgg- Sl
skiem lubwyj Si z heszataievdzani@&zmian

poprzez jednoczesnmraz@.i Snin
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